Obliczenia i analizy inzynierskie — MiBM sem.4, rok akademicki 2014/2015

PROJEKT — WAL Z £O ZYSKOWANIEM

Projekt sktada giz dwoch czsci:

A. Czs$¢ pierwsza dotyczy kompletnego projektu konstrukegio w srodowisku Autodesk
Inventor Proffesional wraz z opisem technicznym wmdw wytkowania zaprojektowanego
zespotu (tzw. DTRka — Dokumentacja Techniczno-Razowa) wg schematu podanego przez
prowadacego;

B. Czs$¢ druga dotyczy opracowania aplikacji (programu),azvrz graficznym interfejsem
uzytkownika (ang. GUI), wsrodowisku Matlab™ do wspomagania oblitize analiz
inzynierskich projektowanego zespotu.

CZESC A

Zaprojektow@ watek oraz jego toczne Agskowanie, ktéry obracagsiz prdkoscia obrotowg n
i przenosgcy moc P, poprzez kota gbate o gbach prostychz, i zz osadzone na wpustach lub
wielowypustach. Koto ghatez, jest napdzane poprzez zewtrzne koto zbatez, a koto zbatez;
nagdza zewgtrzne koto zbatez, przektadni gbatej. Przyg¢ typowy okres eksploatacji przektadni,
np. 1000 godzin pracy przerywanej. Schemat kineozaty projektowanego waitka przedstawia
rysunek 1, a dane do projektow zawiera tablica AneéD obieralne zostanwskazane przez
prowadacego.
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Rys. 1. Schemat kinematyczny iyskowanego watka

Tablica 1. Dane do projektéw

L.p. | Wielkos¢ Ozn.| Jedn. WarianB, i n,
1 2 3 4 5 6 7
1 Moc P, kKW 10 15 18 20 23 27 30
2 Predkos¢ obrotowa watka n | 1/min| 1000| 1300| 1700| 2100| 2500| 2700| 2900
3 Promid podziatlowy kotaz, | r» mm 70
4 Promidé podziatlowy kotaz; | 13 mm 40
5 Rozstaw podpor L mm 300
6 Odlegta¢ miedzy Ai z, a mm 100
7 Odlegtaé¢ miedzy z, i z3 b mm 100
8 Odlegta¢ miedzy z; i B c mm 100
Wykonat:

1. Obliczenia siti momentow;

2. Obliczeniesrednic teoretycznych watka z krokiefh=10 mm;

3. Przyjcie srednic w wanych miejscach oraz obliczenie poten wpustowych Ilub
wielowypustowych;

4. Obliczenie i dobor tysk na czopach kKeowych;

5. Rysunek konstrukcyjny kompletnego podzespotiygowanego watka oraz specyfikacpgesci;

6. Rysunek konstrukcyjny watka z przyymi tolerancjami, pasowaniami, doktado@ potozenia
elementow, oznaczeniami chropowsigowierzchni, obrébki cieplnej, itp.
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7. Rysunek 3D kompletnego zespotu w nigditych rzutach i wymiarach gabarytowych.

CZESC B

1. Program napisany wordowisku Matlab™ ma urnitiwi ¢ wprowadzenie danych do oblidze
projektowanego zespotu w postaci interfejsu graggo.

2. Wszystkie obliczenia majsic wykona automatycznie, uwzgtiniajpc zatazenia i ograniczenia
projektowe.

3. Wartasci wymaganych danych tablicowych powinny¢hypisane do programu na state.

4. Wyniki obliczen powinny by zapsiwane do pliku w postaci struktury i zgodnielogika
obliczeniova.

5. Dodatkowo, wykresy powinny ldyautomatycznie zapisywane do wybranych plikéw giafi
wektorowej (np. *.emf, *.eps) i bitmapowej (*.brmiptiff lub *.png).

Termin oddania projektu — do dnia 05.06.2015.
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